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DIPLOMA ENGINEERING – SEMESTER –III  • EXAMINATION – SUMMER 2016 
Subject Code: 331702 Date:  24 -05 -2016 
Subject Name: Basic Control System 
Time: 02:30 PM TO 05:00 PM Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions.  
2. Make suitable assumptions wherever necessary. 
3. Figures to the right indicate full marks.  
4. Each question carry equal marks (14 marks) 

Q.1 (a) Define the term Control System. Give and explain any two examples of open 
loop and closed loop control system. 

07 

પ્. 

૧ 

અ કંટ્રોલ સીસ્ ોની વી ોખ્્.ોઓ્્ો�ુ્ ોઅ્ેોકર્ોો�ુ્ ોકંટ્રોલ સીસ્ ો

ક્ઇો્ણોબેોઉદ હરણોખ્ ોલસ�વ્.ો

07 

 (b) Draw and explain types of standard test signals for time response analysis of 
control system. 

૦૭ 

 બ કંટ્રોલ સીસ્ ોી ઇસોઇરસ્્સલો્ ોસી સ  ્ોીનસીોરલ ્રોલસ�વ્. ૦૭ 
    Q.2 (a) Derive the overall transfer function  for the block diagram shown in fig.(1) 07 

પ્. 

૨ 

અ ખ�રતો(1)ોસ ોંદશ ્વેરો ર્કો  ી ય સોરુોંટ સલટરોટંકશ્ોશ્ં્. 07 

 (b) Derive the transfer function for Armature controlled DC motor. ૦૭ 
 બ ખસ�ચરોકંટ્રો  .લ .ોસ્ીરોરુોંટ સલટરોટંકશ્ોસેનવ્. ૦૭ 
  OR  
 (b) Explain the rules for finding Transfer function using block diagram reduction 

technique. 
07 

 બ  ર્કો  ી ય સોર  કશ્ો્શંરતધ ોટ સલટરોટંકશ્ોશ્ંવ ોસ ીન્ ોોર્ીસ્ો

લસ�વ્. 

 

    Q.3 (a) Explain Time response of first order system to unit step input. 07 
પ્. 

૩ 

અ ટસી્ોઓ ્રોલ સીસ્્ોી ઇસોઇરસ્્સલો્રુ્ીોસીન્ોઇ્પીુોસ ીનોલસ�વ્. 07 

 (b) Explain Steady state error and error constants in detail. ૦૭ 
 બ સીન  ોસીનીોટરરોઅ્ેોટરરોક્સસીસીોરવ્તવ રોલસ�વ્. ૦૭ 
  OR  

Q.3 (a) Derive the equation for Delay time and Rise time for second order system. 07 
પ્. અ લેકસ ોઓ ્રોલ સીસોસ ીનો  રેોી ઇસોઅ્ેોર ઇોોી ઇસો્ ો ુુ ્ોત રવ્.  07 



૩ 
 (b) Define the term with diagram (1) Delay time (2) Rise time (3) Peak time (4) 

Peak Overshoot (5) Settling time. 
૦૭ 

 બ (૧)ો  રેોી ઇસો(૨)ોર ઈોોી ઇસો(૩)ો્ કોી ઇસો(૪)ો્ કોઓવરો�ીુો(૫)ો

લેીર�્ોી ઇસો્ ોની વી ોખ�રતોલઇહતોલસ�વ્. 

૦૭ 

    Q.4 (a) Determine the Stability of closed loop control system having characteristic 
equation s5+s4+2s3+2s2+11s+10 = 0 using Routh Stability criteria. 

07 

પ્. 

૪ 

અ �ુધોસીનબ ર ી ો  ઇીનર ખો્ ોસદદધ ોકર્ોો� ો્ ોકંટ્રોલ સીસોકનોકરુોં

કનરનકીર સી કોઇકવેશ્ોs5+s4+2s3+2s2+11s+10 = 0ોછેોતે્ ોસીનબ ર ી ોશ્ં્.ો

07 

 (b) Explain the concept of Stability in detail. ૦૭ 
 બ સીનબ ર ી ો્્ોક્સલેેીોરવ્તવ રોલસ�વ્. ૦૭ 
  OR  

Q.4 (a) Explain construction rules for root locus technique. 07 
પ્. 

૪ 

અ �ીોર્કલોદ્રવ ોસ ીન્ ોર્ીસ્ોલસ�વ્. 07 

 (b) Explain in brief. (1) Gain Margin. (2) Phase Margin ૦૭ 
 બ �ોંકસ ોંલસ�વ્.ો(૧)ો્ેઇ્ોસ ��્ો(૨)ોટનઇોોસ ��્. ૦૭ 
    

Q.5 (a) Explain Nyquist stability criteria. 07 
પ્. 

૫ 

અ ્ ઇ�કવસીોસીનબ ર ી ો  ઇીનર ખોલસ�વ્. 07 

 (b) Write Force-voltage analogy of Translational and rotational mechanical 
system. 

૦૭ 

 બ ટ સલરેશ્ોઅ્ેોર્ીનશ્રોસ કન્ કરોરલસીસોસ ીનોટ્લ્ોવ્વીન્ોટ્ ર્ો ો

રખ્. 

૦૭ 

  OR  
Q.5 (a) Write Short note on Polar Plot. 07 
પ્. 

૫ 

અ ્્રરોેર્ીોરવશેો�ોંકો્નંોરખ્. 07 

 (b) Define transfer function . Find transfer function for the mechanical system 
shown in fig.(2) 

૦૭ 

 બ ટ સલટરોટંકશ્્ ોની વી ોખ્્.ોખ�રતો(૨)ોસ ોંદશ ્વેરોસ કન્ કરોરલસીસો

રુોંોટ સલટરોટંકશ્ોશ્ં્. 

૦૭ 
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