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GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
DIPLOMA ENGINEERING – SEMESTER – III • EXAMINATION – WINTER - 2016 

 
Subject Code:3330102 Date: 19- 11- 2016      
Subject Name: Mechanisms For Machines And Aircrafts 
Time: 10:30 AM TO 01:00 PM Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions. 
2. Make Suitable assumptions wherever necessary.  
3. Figures to the right indicate full marks.  
4. Use of programmable & Communication aids are strictly prohibited.  
5. Use of only simple calculator is permitted in Mathematics.  
6. English version is authentic. 

 

Q.1  Answer any seven out of ten. દશમાથંી કોઇપણ સાતના જવાબ આપો. 14 

 1. Define Kinetics and Dynamics.  

 ૧. કાઈનેટ�ક્સ અને ડાયનેિમક્સ ની વ્યાખ્યા આપો.  

 2. Define Kinematic Link and Kinematic Chain.  

 ૨. કાઇનેમે�ટક �લ�ક અને કાઇનેમે�ટક ચેનની વ્યાખ્યા આપો.  

 3. What do you mean by Mechanism and Inversion .  

 ૩. િમક�િનઝમ અને ઈન્વેઝર્ન એટલે �?ુ  

 4. Define Kinematic Pair and give one example.  

 ૪. કાઇનેમે�ટક પેર ની વ્યાખ્યા આપો અને એના ઉદાહરણ જણાવો.  

 5. Define Cam and Follower.  

 ૫. ક�મ અને ફોલોવર ની વ્યાખ્યા આપો.  

 6. Define Aileron and Elevator.  

 ૬. એ�લવેટર અને એલેરોન ની વ્યાખ્યા આપો.  

 7. Give relation between linear and angular motion for velocity and 
acceleration. 

 

 ૭. વેલોસીટ� અને એકસેલર�શન માટ� �લનીઅર અને એન્ગ્�લુર મોશન વચ્ચેનો  
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સબંધં જણાવો. 

 8. Define Flywheel and Governor.  

 ૮. ફ્લાય�વ્હલ અને ગોવેનાર્રની  વ્યાખ્યા આપો.  

 9. Define Clutch and Brake.  

 ૯. ક્લચ અને બે્રક ની વ્યાખ્યા આપો.  

 10. What is Velocity Ratio?  

 ૧૦. વેલોિસટ� ર�સીઓ એટલે � ુ?  

    Q.2 (a) Differentiate: Mechanism and Machine. 03 

પ્ર�. ર (અ) િમક�િનઝમ અને મશીન વચ્ચેનો તફાવત સમ�વો. ૦૩ 

  OR  

 (a) Differentiate: Structure and Machine. 03 

 (અ) સ્ટ્રકચર અને મશીન વચ્ચેનો તફાવત સમ�વો. ૦૩ 

 (b) Explain Single Slider Crank Mechanism. 03 

 (બ) િસ�ગલ સ્લાઇડર ક્ર�ન્ક િમક�નીસમ િવશે સમ�વો. ૦૩ 

  OR  

 (b) Give Classification of Kinematic chain. 03 

 (બ) કાઇનેમે�ટક ચેન�ુ ંવગ�કરણ આપો. ૦૩ 

 (c) Explain Inversion of  Single Slider crank chain. 04 

 (ક) િસ�ગલ સ્લાઇડર ક્ર�ન્ક�ુ ંઈન્વેઝર્ન સમ�વો. ૦૪ 

  OR  

 (c) Give classification of Constraint motion. 04 

 (ક) કન્સ્ટ્ર�ન્ટ મોશન�ુ ંવગ�કરણ કરો. ૦૪ 

 (d) In a four bar chain ABCD, AD is fixed link. Crank AB rotates in clock wise 
direction at an angular velocity of 10 rad /sec. Link AB=60 mm, BC=CD =70 
mm, DA =120 mm.When angle DAB = 600 and points B and D on one side of 

04 
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the link AD, find angular velocity of link BC and CD. 

 (ડ) એક ફોર-બાર ચેઇન ABCD મા AD એક �સ્થર �લ�ક છે. �લ�ક  AB 10 rad/sec 

થી ઘડ�યાળના કાટંના ની �દશામા ંફર� છે. �લ�કની લબંાઈ આ પ્રમાણે છે: AB= 

60 mm, BC = CD = 70 mm, DA = 120 mm. જયાર� �ણૂો DAB = 60o 

હોય અને B અને C છેડાઓ �લ�ક AD ની એકજ બા�ુ હોય ત્યાર� BC અને CD 

નો કોણીય વેગ શોધો. 

૦૪ 

  OR  

 (d) Give Classification of Power Transmission. 04 

 (ડ) પાવર ટ્રાન્સિમશન�ુ ં વગ�કરણ કરો. ૦૪ 

    Q.3 (a) Draw simple Gear Drive and Compound Gear Drive. 03 

પ્ર�. 3 (અ) િસમ્પલ �ગયર અને કમ્પોઉન્ડ �ગયર ડ્રાઈવ દોરો. ૦૩ 

  OR  

 (a) Give laws of Static Friction. 03 

 (અ) સ્ટ��ટક �ફ્રકશનના  િનયમ જણાવો. ૦૩ 

 (b) Give Classification of Brakes. 03 

 (બ) બે્રક �ુ ંવગ�કરણ કરો. ૦૩ 

  OR  

 (b) Give causes and remedies of vibration. 03 

 (બ) વાઈબે્રશનના કારણો અને ઉપાયો જણાવો. ૦૩ 

 (c) Explain Crank and Slotted Lever type Quick Return Motion Mechanism. 04 
 (ક) ક્ર�ન્ક અને સ્લોટટ�ડ ટાઈપ �ક્વક ર�ટનર્ મોશન મેક�િનઝ્મ સમ�વો. ૦૪ 
  OR  

 (c) Explain Classification of Followers. 04 

 (ક) ફોલઓવર �ુ ંવગ�કરણ આપો. ૦૪ 

 (d) Explain Prony Brake Dynamometre with neat sketch. 04 

 (ડ) પ્રોની બે્રક ડાઇનેમોમીટર સ્વચ્છ આ�ૃિત સાથે સમ�વો. ૦૪ 
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  OR  

 (d) Explain Hartnell Governor with neat diagram. 04 

 (ડ) હાટર્ નેલ ગૉવેન�ર સ્વચ્છ આ�ૃિત સાથે સમ�વો. ૦૪ 

    Q.4 (a) Give advantages and disadvantages of Gear Drive. 03 

પ્ર�. ૪ (અ) �ગયર ડ્રાઈવના ફાયદા અને ગેરફાયદા જણાવો. ૦૩ 

  OR  

 (a) Explain flaps Mechanism. 03 

 (અ) ફ્લેપ મેક�િનઝ્મ સમ�વો. ૦૩ 

 (b) Draw cam profile to move the knife edge follower to give 60 mm lift with SHM. 
During 120 of cam rotation & it dwells for 40 of cam rotation then I returns with 
uniform velocity during 120 rotation & then follower remains in rest during 
remaining period. The axis of follower passes through the axis of cam shaft. 
Base circle diameter of the cam is 50mm. 

04 

 (બ) એક નાઈફ એજ ધરાવતી ફોલોઅર ની ક�મ પ્રોફાઈલ દોરો. �મા ફોલોઅર ની �લફ્ટ 

૬૦ િમિમ છે. તે ક�મ ના ૧૨૦૦ ના પ�રભ્રમણ વખતે S.H.M. થી ગતી કર�  છે. 

ફોલોઅર ફ્ર�મ ના ૪૦0 પ�રભ્રમણ વખતે �સ્થર રહ�  છે. અને ત્યાર  પછ� ની ૧૨૦૦ 

વખતે અચળ વેગથી પાછો ફર� છે. અને બાક� ના ત્યાર પછ�  ના સમય મા�સ્થર રહ�  

છે. ફોલોઅર ની ધર� ક�મ શાફટ ની ધર�માથંી પસાર થાય છે. ક�મ નો લ��ુમ વ્યાસ 

૫0 િમિમ  છે. 

૦૪ 

  OR  

 (b) Define Balancing and give its Classification. 04 

 (બ) બેલેન્સીન્ગ ની વ્યાખ્યા આપો અને તે�ુ ંવગ�કરણ કરો. ૦૪ 

 (c) Derive the Power and Torque for Flat Pivot Bearing considering uniform 
wear theory. 

07 

 (ક) �િુનફોમર્ િવએર િથયોર� ને ધ્યાનમા ંરાખીને ફ્લેટ િપવોટ બે�ર�ગના પાવર અને ટૉકર્  

�ુ ં�તૂ્ર સા�બત કરો. 

૦૭ 

    Q.5 (a) Explain Single plate Clutch with neat Diagram. 04 
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પ્ર�. ૫ (અ) િસ�ગલ પ્લેટ ક્લચ સ્વચ્છ આ�ૃિત સાથે સમ�વો. ૦૪ 

 (b) Draw Turning moment Diagram for I/C Engine and Steam Engine. 04 

 (બ) આઈ સી અને સ્ટ�મ એ�ન્જન માટ� �ુિન�ન્ગ મોમેન્ટ ડાઇગ્રામ દોરો. ૦૪ 

 (c) Explain Elevator Mechanism. 03 

 (ક) એલેિવટર મીક�િનઝ્મ સમ�વો. ૦૩ 

 (d) Explain Landing gear Mechanism. 03 

 (ડ) લે�ન્ડ�ગ �ગયર મીક�િનઝ્મ સમ�વો. ૦૩ 
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