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Seat No.: ________                                                     Enrolment No.______________  
 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
DIPLOMA ENGINEERING – SEMESTER – VI• EXAMINATION – SUMMER 2016 

 
Subject Code: 3361904 Date: 19/05/2016      
Subject Name: Manufacturing Systems 
Time: 10:30 AM to 01:00 PM Total Marks: 70 
 
Instructions: 

1. Attempt all questions. 
2. Make Suitable assumptions wherever necessary.  
3. Figures to the right indicate full marks.  
4. Use of programmable & Communication aids are strictly prohibited.  
5. Use of only simple calculator is permitted in Mathematics.  
6. English version is authentic. 

 
Q.1  Answer any seven out of ten. દશમાથંી કોઇપણ સાતના જવાબ આપો. 14 

 1. What do you understand by Product Life Cycle?   
 ૧. પોરોડ લાઇફ સાઇકલ એડલે �ુ?ં   

 2. What is the role of Computers and Information Technology in Manufacturing 
and Manufacturing Systems? 

 

 ૨. મેન્ફુફોક્ચર અને મેન્ફુફોક્ચર િસસડમમા ંકંંમડુસટ અને નફો્મેશન 

ડફોનોલોોનો  ાર �ુ ં ે?  

 

 3. Define Part Family.  
 ૩. પાડટ ફફમી�લની વ્ાા્ા આપો.   

 4. What are the benefits of GT Lay out in comparison to Conventional Lay out?  
 ૪. કંવ�શનલ લેઆઉડની સ્ખામણીમા ંોડ� લેઆઉડના ફા્દા ક્ા  ે?   

 5. What is Flexible Manufacturing System?  
 ૫. ફલેેીબલ મેન્ફુફોક્ચર િસસડમ એડલે �ુ?ં  

 6. How can Automated Storage and Retrieval System help in an Assembly line 
production? 

 

 ૬. એસેં્લી લાઇન પોરકશનમા ંંડોમેડફર સડો ફ્જ અને ્� ાઇવલ િસસડમ કઇ 

્�તે મદદ ક્� શકફ  ે?  

 

 7. What are the applications of Industrial Robots?  
 ૭. નરસ �્લ ્ોબોટસના ઉપ્ોરો જણાવો.   

 8. Mention briefly the uses of Grippers and Manipulators.  
 ૮. ગીપસટ અને મેનીપ્લેુડઅસટના ઉપ્ોર ગ ંકમા ંજણાવો.   

 9. What is the working principle of Artificial Neural Network?  
 ૯. �ુતીમ ન્ુ્ લ નેડવકટનો કા ટ્કા્� િસ ાતં જણાવો.   

 10. Briefly mention the working principle of Coordinate Measuring Machine. 
 

 

 ૧૦. કોંર�નેડ મેજ્ચર મશીનનો કા ટ્કા્� િસ ાતં જણાવો.  

    Q.2 (a) Explain with neat sketches the various types of grippers used in Industrial 
Robots. 

07 
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પ�. ર (અ) નરસ �્લ ્ોબોટસમા ંવપ્ાતા  ુદા  ુદા ગીપસટ સવવ  આ�તીની મદદથી 

સમ�વો.   

૦૭ 

  OR  
 (a) Explain with neat sketches proximity, vision and position sensors. 07 
 (અ) સવવ  આ�તીની મદદથી પોેીિમડ�, િવઝન અને પોઝીશન સ�સસટ સમ�વો.  ૦૭ 
 (b) Briefly explain the use of SCADA (Supervisory Control And Data 

Acquisition) in Programmable Logical Controller (PLC) design. 
04 

 (બ) સકારાનો ઉપ્ોર પીએલસી ર�ઝાઇનમા ંગ ંકમા ંસમ�વો.  ૦૩ 
  OR  
 (b) What are Digital Logic Gates? Draw the symbols for NAND, NOR, EX-OR 

AND EX-NOR Gates. 
04 

 (બ) ર�જડલ લોોક રેટસ �ુ ં ે? નારં, નો્, એે-ં્ અને એે-નો્ રેડ માડફના 

િસંબોલ દો્ો.  

૦૪ 

 (c) What are the applications of Microcontrollers? 03 
 (ક) માઇકોકં ોલ્ના ઉપ્ોરો જણાવો.  ૦૩ 
  OR  
 (c) Explain briefly the general constructional features of PLC. 03 
 (ક) પીએલસીના ્કનાતમક ફફકુસટ ગ ંકમા ંવણટવો.  ૦૩ 
    Q.3 (a)  Briefly explain the applications of Group Technology in Manufacturing. 04 

પ�. 3 (અ) મેન્ફુફોક્ચરમા ં�પુ ડફોનોલોોના ઉપ્ોરો ગ ંકમા ંવણટવો. ૦૪ 
  OR  
 (a) Explain with examples how mono codes and poly codes are developed in 

Group Technology. 
04 

 (અ) �પુ ડફોનોલોોમા ંમોનો કોોસ અને પો�લ કોોસ કઇ ્�તે રફવલોપર થાઇ  ે તે 

ઉદાહ્ણ સાથે સમ�વો.   

૦૪ 

 (b) Briefly explain the applications of Flexible Manufacturing Systems 04 
 (બ) ફલેેીબલ મેન્ફુફોક્ચર િસસડમના ઉપ્ોરો ગ ંકમા ંવણટવો. ૦૪ 
  OR  
 (b) Explain the benefits of Flexible Manufacturing Systems. 04 
 (બ) ફલેેીબલ મેન્ફુફોક્ચર િસસડમના ફા્દા લખો.  ૦૪ 
 (c) What do you understand by closed loop control system 03 
 (ક) ોલોસર �  પ કં ોલ િસસડમ એડલે �ુ?ં  ૦૩ 
  OR  
 (c) What is the role of regulators in Programmable Logic Controllers 03 
 (ક) પોગામેબલ લોોક કં ોલસટમા ં ફ્ ્લેુડ્નો ્ોલ �ુ?ં  ૦૩ 
 (d) Write short note on Rapid Prototyping 03 
 (ર) ફ્પીર પોડોડાઇપચર પ્ ગ ંક ન ન લખો.  ૦૩ 
  OR  
 (d) Draw the block diagram of Computer Integrated Manufacturing indicating 

various elements of it. 
03 

 (ર)  ુદા  ુદા  ારો દશાટવી કંંપ્ડુ્ નડ�ગેડફર મેન્ફુફોક્ચરનો ્લોક રા્ાગામ 

દો્ો.  

૦૩ 

    Q.4 (a) Explain servo mechanism with suitable applications.  04 
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પ�. ૪ (અ) ્ો ્ ઉપ્ોરોની મદદથી સવવ મેકફિનઝમ સમ�વો. ૦૪ 
  OR  
 (a) Mention the applications of on –off, proportional, derivative and integral 

control with suitable examples. 
04 

 (અ) ્ો ્ ઉદાહ્ણની મદદથી ંન-ંફ, પોપોશટનલ, રફ્�વે�ડવ અને નડ�ગલ 

કં ોલ સમ�વો.   

૦૪ 

 (b) Mention the applications of Lean Manufacturing. 03 
 (બ) લીન મેન્ફુફોક્ચરના ઉપ્ોરો દશાટવો.  ૦૩ 
  OR  
 (b) Mention the applications of Artificial Neural network 03 
 (બ) �ુતીમ ન્ુ્ લ નેડવકટના ઉપ્ોરો દશાટવો. ૦૩ 
 (c) Explain the functions of various sensors used in industrial robots 04 
 (ક) નરસ �્લ ્ોબોટસમા ંવપ્ાતા  ુદા  ુદા સ�સસટના કા્વ સમ�વો. ૦૪ 
 (d) What are the advantages of Computer Aided Inspection                       03 
 (ર) કંંપ્ડુ્ એઇરફર નસપેોશનના ઉપ્ોરો લખો.  ૦૩ 
 
 

   Q.5 (a) What are the challenges faced by Indian manufacturing industry to compete 
with the international quality and innovation. 

04 

પ�. ૫ (અ) �ત્્ાષ �્ ોવા�લડ� અને ઇનોવેશન સાથે હ�્ફાઇ દ્િમ્ાન  ા્તી્ 

મેન્ફુફોક્ચર કઇ કઇ �શુકફલીંનો સામનો ક્વા પરફ  ે?  

૦૪ 

 (b) Compare manual, automatic and assembly cell 04 
 (બ) મેન્અુલ, ંડોમેડ�ક અને એસેં્લી સેલની સ્ખામણી ક્ો.  ૦૪ 
 (c) Explain with neat sketches the various Automated Guided Vehicles used in 

FMS. 
06 

 (ક) એફએમએસમા ંવપ્ાતા  ુદા  ુદા ંડોમેડફર રાઇરફર વે�હકલસ સવવ  

આ�તીની મદદથી સમ�વો.  

૦૬ 

*********** 
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